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 مقدمه

كند ,    یم  فای ا ینقش مهم ونیاتوماس  یاز دستگاهها ك یهر  نیارتباط داده ها ب  ,  ی صنعت ونیمدرن اتوماس   ستمیس  ك ی در

جهت   تلاشهاییرو  نیاست. از ا ونی مختلف اتوماس  یهمه دستگاهها ن یارتباط ب یبرقرار  یاللمل ن یب یهدف از استانداردها

 شبكه ها صورت گرفت  نهیدر زم  یالملل نیب یاستانداردساز

شبكه های صنعتی در شركت ها و كارخانه ها برای اتصال رایانه ها و تجهیزات در بخش های مختلف استفاده می شوند و به  

 .پیدایش شبكه های ارتباطات صنعتی این مشكل حل شده است با.برقراری ارتباط امن و سریع بین آن ها كمك می كنند 

این ویژگی به ما این امكان را می دهد تا دستگاه های مختلف را در فضاهای بزرگ با كم ترین میزان سیم كشی به هم متصل  

 .كنیم و حجم بالایی از داده ها را در بین آن ها جا به جا كنیم

مدباس بستر  دركاربران فراهم نموده است تا از طریق نرم افزار كاربردی تحت ویندوز این امكان را برای  ELEPOدرایوهای 

عملیاتهای مختلفی را انجام دهند. این عملیاتها شامل خواندن وضعیت درایو ، پارامترها و نوشتن دستورات و پارامترها 

 میباشد.

 رح جزئیات جهت استفاده از نرم افزار میپردازیمدر اینجا ابتدا به بررسی پروتكل مدباس پرداخته میشود و سپس به ش 

 در صورتیكه كه سوال و نقطه نظری در مورد نرم افزار دارید با ما در ارتباط باشید 
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  ELEPO Studio استفاده از  دستورالعمل
G115 
 سمد باپروتکل -1 فصل 

 این پروتكل در بخشهای زیر بررسی میشود: 

 MODBUSپروتکل  یاجمال  یبررس 

  یرابط ارتباط G115 یسر پایینولتاژ  ی نورترهایكند. ا ی م فی را توص G115 یسر  ینورترهایا یفصل پروتكل ارتباط نیا

RS485 پروتكل ارتباط    نیدهد. ا  یرا ارائه مModbus  انجام ارتباطات  یرا برا  جهانیاستانداردmaster-slave دهد یم   را ارائه  .

عملكرد مربوطه ، نظارت و   ی، اصلاح كدها نورتریا كاری فرمان، فركانس نوع  می )تنظ PC / PLC ق یتواند از طر ی م ركارب

 مطابق با الزامات و نیازمندیهای پروسه كنترلی را داشته باشد. ( ره یو غ  نورتریادر عملكرد و اطلاعات خطا  تیكنترل وضع

 در اینورتر  سمد بااجزای  

 است. RS485آن  ی كیزیف  هیو لا RTUحالت  نورتر یا Modbusپروتكل  
1-2-1- RS485 

به صورت متعادل   كه منتقل میشود  لیفرانسید  به روش  اطلاعات گنالیكند و س   یكار م   یك طرفه در بستر   RS485رابط 

 .شود یم  ف ی( تعر-)  Bبه صورت  یگری)+( و د Aاز آنها به صورت  ی كیكند كه  ی خورده استفاده م چیپ یهاسیم. از میباشد 

است.  هیثان  كیدر    ینر یبا تیتعداد ب یمعنا  ه ب ( Baud rate)مطابقت دارد نرخ ارتباط   Bبا  -485و   Aبا  نال یدر ترم  485+

تر است. اگر   ف یتداخل ضع در مقابلو  عتر یباشد ، سرعت انتقال سر شتر یب Baud rate( است. هرچه bps) ه ی/ ثان تیواحد ب

  ری استفاده شود ، حداكثر فاصله انتقال به شرح ز ی ارتباط یها( به عنوان كابل AWG24متر ) یل یم 0.5خورده  چیپ یهاسیم

 است: 
Max. transmission 

distance 
Baud rate Max. transmission 

distance 
Baud rate 

800m 9600BPS 1800m 2400BPS 
600m 19200BPS 1200m 4800BPS 

ترمینال  را به شیلد  هی و لا د یاستفاده كن شیلدار كابل های از  RS485ارتباط از راه دور  یشود هنگام برقرار  ی م ه یتوص

 .زمین متصل كنید 

  رایز  د یاستفاده كن 120Ω نالیشود از مقاومت ترمیم ه ی، توص باشد كم و فاصله بین آنها كم میها كه دستگاه یدر موارد 

 داشته باشد.   یاگر شبكه بدون مقاومت در برابر بار عملكرد خوب ی خواهد شد حت ف ی، عملكرد ضع ابد ی ش یاگر فاصله افزا

 Masterارتباط یک دستگاه با  

  ای RS232ندارد ، رابط  RS485رابط  انه ی، را یاست. به طور كل وتریو كامپ نورتر یتك ا Modbus تیاتصال سا 1-1شكل 

USB توسط مبدل به  د یبا انهیراRS485  نالی شود. ترم ل یتبد A, RS485 و   نورتریا 485+ نال یرا به ترمB 485- نالیرا به ترم  

 .د یمتصل كن

 د یرا انتخاب كن COM1 ، مانند  RS232-RS485 مبدل ط راب .كنید انتخاب  انه یرا ی برا كاربری رابط  ك ی،   یكش  میپس از س 

 .د یكن  می تنظرا   نورتر یرا با ا تالیجی چك د ت یو ب  یارتباط سرعتمانند  یاساس  ی و پارامترها
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 پروتكل مد باس

 
 RS45ارتباط یك دستگاه با كامپیوتر در بستر    1-1شكل  

 Masterارتباط چند دستگاه با  

 س مد با یدر استانداردها ی ا رهی شود. اتصال زنج ی و اتصال ستاره استفاده م  ایزنجیره، معمولاً از اتصال  این ارتباطدر 

داده شده  نشان   2-1شكل  با شوند كه  ی متصل م   120Ω نالیترم یاست. دو انتها به مقاومت ها  ازیمورد ن  RS485 یصنعت

 است. ی كاربرد یشكل واقع 4-1شكل  و  ستاتصال ساده ا 3-1شكل   است. 

 

 
 ای با اتصال مقاومتهای انتهای خط ارتباط زنجیره   2-1شكل  

 
 ای شمای كلی از ارتباط زنجیره   3-1شكل  

 
 ای به صورت عملی ارتباط زنجیره   4-1شكل  

 RTUمد  -2-2-1

 RTU یارتباط مدقالب  
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  ELEPO Studio استفاده از  دستورالعمل
G115 
  ام یدر پ ت یبا بیت از 8ارتباط برقرار كند ، هر  Modbusدر شبكه   RTUشده باشد تا با حالت  میاگر كنترل كننده تنظ  

انتقال  را با همان نرخ  ی شتریب ی تواند داده ها ی حالت م نی، ا ACSIIبا حالت  سه یاست. در مقا hex ی تیب 4 بایتشامل دو 

 ارسال كند. اطلاعات
 کدینگ سیستم 

 یك بیت شروع  

 (A... F ,9...0) است Hex بایتشامل دو  ی تیب 8 می هر فر،   تیب 8 ای 7 

 چك زوج و فرد وجود ندارد.  تی، ب بررسیچك زوج / فرد. در صورت عدم  تیب 1 

 ( در صورت عدم وجود بیت زوج  فرد)  تیب 2( ، در صورت وجود بیت زوج  فرد)  انیپا تیب 1 

 خطا   ص یقسمت تشخ 

 CRC 

 نشان داده شده است: ریقالب داده به صورت ز 

 داده ها هستند(  تیب BIT1 ~ BIT8) یت یب 11 فریم دیتا
End bit Check bit BIT8 BIT7 BIT6 BIT5 BIT4 BIT3 BIT2 BIT1 Start bit 

 داده ها هستند(  تیب BIT1 ~ BIT8) یت یب 10 فریم دیتا
End bit Check bit BIT7 BIT6 BIT5 BIT4 BIT3 BIT2 BIT1 Start bit 

به   تال یجید  تیارسال ب ی برا انیپا تیو ب زوج یا فرد  كنترل شروع ،   ت یگذارد. ب  یم  ریتأث تال یجید  تی، بفریم  ك یدر 

  میتنظ ی به همان اندازه در برنامه واقع د یبا انیپا تیفرد و ب  كنترل زوج و،  تال یجید ت یشود. ب ی استفاده م گریدستگاه د

 شوند.

كه سرعت انتقال آن   ی باشد. در شبكه ا تیبا 3.5كمتر از  د ینبا د یجد  ی ها میفر  نیب فاصله ، حداقل زمان  RTUدر حالت 

است:  ریداده به شرح ز یكنترل كرد. قسمتها ی را به راحت تیبا  3.5توان زمان انتقال  ی شود ، م یمحاسبه م  baud rateبا 

  شهیشبكه هم  های(. دستگاهA. F،  9..0است ) hexهر قسمت   ت ی، با  CRC كنترل، داده ها و  اتی، كد عمل Slaveآدرس 

كند. پس   ی م  د ییرا تأ بایت آدرس آدرس( ، هر دستگاه  ام ی)پ لد یف نی اول افتیكند. با در یرا كنترل م  ی عملكرد گذرگاه ارتباط

،  بعد از این زماندهد.   یرا نشان م فریم پیام  یوجود دارد كه انتها تیبا 3.5مشابه  گر ید ی بازه زمان كی،  ییانه ت یاز انتقال با

 شود.  یشروع م ید یجد  فریم پیام 

 

 
 

(  تی با 1.5از  شی)ب  یفاصله زمان ك ی م یاست. اگر قبل از اتمام فر پیوسته انتقال  ان یجر كی RTUدر حالت  ام یپ میكل فر 

 د یجد   ام یرا به عنوان قسمت آدرس پ ی بعد  تیو با را ناتمام در نظر گرفته  امیكننده پ افتیداشته باشد ، دستگاه دروجود 

 امیهمانند پ رنده یكند ، دستگاه گ  یرویپ یقبل  امیاز پ تیبا 3.5 ید در بازه زمان یجد  امی، اگر پ  بیترت ن یكند. به ا ی فرض م

پاسخ به دستگاه   ی خطا برا ام یپ كی CRC،   فتد ی انتقال اتفاق ب نیدر ح  اتفاقدو  نیبا آن برخورد خواهد كرد. اگر همه ا یقبل

 كند.  ی م جاد یارسال كننده ا یها

 : RTUساختار استاندارد قاب 
T1-T2-T3-T4(transmission time of 3.5 bytes) START 

Communication address: 0~247(decimal system) (0 is the broadcast address) ADDR 
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03H: read slave parameters 

06H: write slave parameters 
CMD 

The data of 2*N bytes are the main content of the communication as well as the 

core of data exchanging 
DATA (N-1) 

… 

DATA (0) 

Detection value: CRC (16BIT) CRC CHK low bit 
CRC CHK high bit 

T1-T2-T3-T4(transmission time of 3.5 bytes) END 

 RTUبررسی خطای قالب اطلاعات  

  امیكننده پ افتیدر  ی خطا ، دستگاه ها بررسیممكن است باعث خطا در انتقال داده شوند. در صورت عدم  ی عوامل مختلف

 است. یضرور  ام یپ بررسی نیداشته باشد. بنابرا  بدی جه ی بدهند كه نت یدانند و ممكن است پاسخ نادرست ی را اشتباه نم

را با    جه یكند و سپس نت ی فرمول ثابت محاسبه م  كیارسال را طبق  ی است كه: فرستنده داده ها نیموضوع چك كردن ا

  یرا با همان روش محاسبه م  CRCمجدد بایت كند ، آنها   یم افتیرا در ام یپ نیا رنده یكه گ  ی كند. هنگام ی ارسال م امیپ

  ام یصورت ، پ ن یا ریاست. در غ حیصح امیباشد ، پ كسانی جهیدو نت اگر كنند.   یم  سهیارسال كننده مقا امیكنند و آن را با پ

 نادرست است.

 (.CRC ی)بررس  پیام كل  یو بررس  تیاز با parity تیب بررسیكرد:   میتوان به دو قسمت تقس  یرا م م یفر ی خطا یبررس 

 ارسالی  یداده ها نمایشو  RTU هایکد 

 خواندن اطلاعات از اینورتر ،  0X03H: یکد دستور -1-3-1

  " Data Number"به  ابایت هخواندن  تعداد بخواند ،  نورتریا ازداده ها را   Masterاست كه   یمعن   نیبه ا 03H یكد دستور 

  2هر داده    تیباشد. طول با پی در پی  د یاست و آدرس پارامتر با 16  پیوستهخواندن  تعداد دارد. حداكثر   یدر كد فرمان بستگ 

را   تیبا ك ی hex ك یاست( و  hex یبه معنا "H"عدد با  كیشده است ) اده نشان د hexبا  ریكلمه( است. قالب فرمان ز كی)

 كند. یاشغال م

T1-T2-T3-T4 (transmission time of 3.5 bytes) START 
01H ADDR 
03H CMD 
00H High bit of the start bit 
04H Low bit of the start bit 

00H High bit of data number 
02H Low bit of data number 

85H CRC low bit 

CAH CRC high bit 

T1-T2-T3-T4 (transmission time of 3.5 bytes) END 
T1-T2-T3-T4 نیب START  وEND ارائه دهد و دو   زمان بین دو ارسالرا به عنوان  تیبا 3.5است كه حداقل زمان  نیا

 كند.  ز یمتما امیپ كی به عنوان  امیاز در نظر گرفتن دو پ ی ریجلوگ  ی را برا امیپ

ADDR = 01H 01با آدرس  نورتر یفرمان به آدرس ا امیاست كه پ ی معن ن یبه اH شود و  یارسال مADDR را اشغال   ت یبا كی

 كند. یم

CMD = 03H شود و  یارسال م نورتریخواندن داده ها از ا یفرمان برا  امیاست كه پ ی معن ن یبه اCMD یاشغال م ت یبا كی  

 كند.

"Start address " پر ارزش  ت یكه ب  تیواقع نیكند با ا یرا اشغال م  تیبا 2است و  مورد نظر خواندن داده ها از آدرس  یبه معن  

 قرار میگیرد.  انتهادر  كم ارزش   تیدر جلو و ب

"Data number " اگر بیتی میباشد  16تعداد رجیسترهای    یبه معن ." Start address  "  0004H  0002  "شماره داده"وH   ، باشد
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  ELEPO Studio استفاده از  دستورالعمل
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 شود.  ی خوانده م 0005Hو  0004Hاطلاعات  

CRC  2 در پشت است.    پر ارزش  ت یدر جلو و ب كم ارزش   تیكه ب  تیواقع نیكند با ا  یاشغال م  تیبا 

 )از درایو به كامپیوتر(  Slaveپاسخ پیام توسط 
T1-T2-T3-T4 (transmission time of 3.5 bytes) START 

01H ADDR 
03H CMD 
04H Byte number 

13H Data high bit of address 0004H 
88H Data low bit of address 0004H 

00H Data high bit of address 0005H 
00H Data low bit of address 0005H 

7EH CRC low bit 

9DH CRC high bit 

T1-T2-T3-T4 (transmission time of 3.5 bytes) END 
ADDR=01H 01با آدرس  نورتریاست كه فرمان به آدرس ا ی معن ن یبه اH  شود و   یارسال مADDR را اشغال  ت یبا كی

 كند. یم

CMD=03H به   نورتریاز ا امیاست كه پ ی معن ن یبه اmaster  شود و  ی م افت یپاسخ دستور خواندن در یبراCMD  تیبا كی  

 كند. یاشغال م

" Byte number "  معنای تعداد داده های ارسالی از درایو به مستر میباشد.به 

 نوشتن اطلاعات در اینورتر ،  0X10H: یکد دستور -2-3-1

متعدد    یاز داده ها ریداده غ كیتواند  یفرمان م  ك یو   سد ینو یم  نورتر یا درداده ها را   مستراست كه   ی معن ن یدستور به ا

  0004Hدر آدرس رجیستر ( 1388h) 5000 مقدار. به عنوان مثال ،د یده   ریی را تغ  نورتریاست كه حالت كار ا نیا جه ی. نتسد یبنو

 است: ری، ساختار قاب به شرح ز د یسیبنو  02Hبا آدرس  نورتریرا از ا

 ( نورتر یبه ا مستر)از   RTUفرمان  امیپ
T1-T2-T3-T4 (transmission time of 3.5 bytes) START 

02H ADDR 
10H CMD 
00H High bit of writing data address 
04H Low bit of writing data address 

00H High bit of Quantity of Registers 
02H Low bit of Quantity of Registers 

04H Byte Count 

00H Data0 byte high 

05H Data0 byte low 

00H Data1 byte high 

02H Data1 byte low 

6CH CRC low bit 

D8H CRC high bit 

T1-T2-T3-T4 (transmission time of 3.5 bytes) END 
 ( یبه اصل نورتری)از ا RTU درایوپاسخ  امیپ

T1-T2-T3-T4 (transmission time of 3.5 bytes) START 
02H ADDR 
10H CMD 
00H High bit of writing data address 
04H Low bit of writing data address 

13H High bit of data content 
88H Low bit of data content 

8CH CRC low bit 
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ADH CRC high bit 

T1-T2-T3-T4 (transmission time of 3.5 bytes) END 
و نوشتن آنها از طریق همین دو دستور انجام میشود و نیازی به استفاده از   خواندنی به تمامی پارامترها و  سنکته: دستر 

  سایر دستورات نیست ،در ادامه نحوه دسترسی به مقادیر مختلف توضیح داده میشود. 
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 های عملیاتی به درایوفرمان  ارسال  

Data meaning 

instruction Address Function 

instruction 
0001H: Forward Run 

01FE (H) control command 

0002H: Revers Run 
0003H: Soft Stop 

0004H: Coast to stop 

0005H: Forward Jog 

0006H: Revers Jog 

0007H: Stop Jog 

0008H: Fault reset 

0001H: IN1 

01FF (H) Input terminal 

0002H: IN2 

0004H: IN3 

0008H: IN4 

0010H: IN5 

0020H: IN6 

Value to set 0200 (H) Reference frequency 

 

 خواندن رجیسترهای وضعیت درایو  -3-3-1

Data meaning instruction 
Number 

of 

registers 

Address Function 

instruction 

Serial Number 

15 01F4 (H) Statues 

Reference frequency 
Setpoint frequency 

DC bus Voltage 

Output voltage 

Output current 

Rotation speed 

Output power 

Output torque 

Input terminal statues 

Output terminal statues 

IGBT temperature 

SMPLC state 

Voltage phase-A 

Current Phase-A 

0001H: IN1 

 

 
01FF (H) Input 

terminal 

0002H: IN2 

0004H: IN3 

0008H: IN4 

0010H: IN5 

0020H: IN6 

Value to set  
0200 (H) Reference 

frequency 

 خواندن رجیسترهای پارامترهای درایو  -4-3-1

 درایو مطابق فرمت زیر عمل نموده و مقادیر خوانده شود:  پارامترهای جهت خواندن مقادیر مربوط به 
 میباشد  10از شماره    ا پارامترهآدرس شروع   

بیتی بوده   8به صورت  س مد بابیتی میباشد و نحوه خواندن مقادیر توسط   16درایو به صورت    هحافظ از آنجایی كه مقادیر در 

 پس برای هر رجیستر دو آدرس در نظر گرفته شده است.
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 پروتكل مد باس

 آدرس مورد نظر برابر است با:  2به عنوان مثال برای خواندن مقادیر از رجیستر شماره 
Parameter Address = (2+10) *2 

 ه شده در قبل جهت خواندن از  درایو بعد از وارد كردن آدرس تعداد رجیسترهای مورد نظر را وارد میكنیم مطابق پروتكل گفت 
 میباشد  190حداکثر آدرس موجود برابر  

 نوشتن رجیسترهای پارامترهای درایو  -5-3-1

نوشتن  رجیستر برای  16جهت نوشتن مطابق فرمت آدرس گفته در بخش قبل مقدار آدرس محاسبه شده و سپس حداكثر 

  در پورت خروجی قرار گیرد 
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  ELEPO Studio استفاده از  دستورالعمل
G115 
 مانیتورینگ کنترل و نرم افزار-2 فصل 

 ای از امکانات نرم افزار خلاصه 

  و میباشد  ا قابلیت اتصال به درایو را دار TTLیا  RS485 در بستر  س مد با پروتكل این نرم افزار توسط ارتباط سریال و از طریق 

 دارای امكانات زیر در بخش های مختلف میباشد:

A. تنظیم ارتباط سریال   بخش 

 ،تغییر فرمت بسته های سریال   Baud rateتغییر پورت ورودی، تغییر  

 س مد باهای موجود در شبكه  اضافه كردن و حذف آدرس درایو 

B.  بخش تنظیم پارامترها 

 درایو  پارامترهایخواندن و مشاهده  امكان  

 و نوشتن پارامترها تنظیم 

 بر روی كامپیوتر  اپارامترهذخیره  

 ذخیره شده بر روی درایو   پارامترهای  بار گذاری 

 تغییر همزمان پارامترهای مجاز روی درایو  

 برگردان به حالت اولیه كارخانه ای  

C.  منتخب(  آدرس های ) اتصال به شبكه درایوبخش 

 اندازی ارسال فرمان راه 

 د راست گرو    دچپ گر توقف  

 تنظیم فركانس   

 وضعیت درایو متغیرهای مشاهده  

D. پنل درایو )با آدرس مشخص(  كنترل بخش 

 همانند پنل قبلی دارای امكان ارسال فرمان و مشاهده متغییر ها  

 مشاهده نمودار پارامترهای درایو 

 مشاهده وضعیت ترمینالهای ورودی و خروجی درایو  

 تست اعمال تغییر وضعیت ترمینالهای درایو جهت  

 اهده و تغییر وضعیت ترمینال خارجی درایو مش 

 آنالوگ در ترمینال خارجی   ورودی هایتغییر مقدار   

E. درباره ما 

 شامل اطلاعات نرم افزار میباشد 
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 نگیتورینرم افزار كنترل و مان

 معرفی محیط نرم افزار 

 نصب نرم افزار  -1-2-2

 
 تنظیم ارتباط سریال دستگاه -2-2-2

  TTLیا   RS485در بستر همانطور كه در فصل مربوطه توضیح داده شد  ارتباط دستگاه با نرم افزار توسط پروتكل مد باس 

 .صورت میگیرد

 ارتباط سخت افزاری  -3-2-2

استفاده میكنیم در این صورت تنها با استفاده از یك مبدل و یك زوج سیم   USB To RS485جهت سهولت ارتباط از مبدل 

 .و متصل شد میتوان به درای

 
 تنظیمات نرم افزار  -4-2-2

  P14رفته و مقادیر مربوط را با توجه به مقادیر كنونی درایو كه در گروه پارامتری   Connectionجهت تنظیم ارتباط به منوی 

 توضیح داده شده است قرار میدهیم.
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  ELEPO Studio استفاده از  دستورالعمل
G115 
 

 
 آدرس درایوهایی که به آنها متصل میشویم ، میبایست در این قسمت وارد شود 

 درست این قسمت منجر به عدم ارتباط با دستگاه میشود.   عدم تنظیم 

مقادیر کارخانه ای دستگاه با مقادیر اولیه نرم افزار یکسان میباشد لذا تا زمان تغییر نیازی به تغییر مقادیر ارتباط سریال  

 نمی باشید 

5-2-2-  

 ها رتنظیم پارامت 

 
 سه قسمت میباشد:  ل شام منواین 

 درایو ستون سمت چپ دسته بندی پارامترهای  

 ستون سمت راست پارامترهای هر گروه را نمایش میدهد كه میتوان مقادیر آنها را ویرایش نمود  

 جهت دسترسی به امكانات  منوی بالا 

 منوی تنظیمات درایو به این صورت میباشد:
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 نگیتورینرم افزار كنترل و مان

Open یوترجهت وارد كردن فایل پارامترهای ذخیره شده بر روی كامپ 

Save  جهت ذخیره كردن پارامترهایی كه در حال نمایش میباشد 
Read From Drive  آن بر روی نرم افزار شنمای جهت خواندن پارامترهای درایو پس از برقراری ارتباط با آن و 

Write to Drive  جهت نوشتن پارامترهای كنونی نرم افزار بر روی درایو 
Default All Group  گرداندن تمام گروههای پارامتر نرم افزار به حالت كارخانه ایی بر 

Default current Group ی یا متر در حال نمایش به حالت كارخانهرابرگرداندن گروه پا 
Sync  جهت تغییر همزمان پارامتر درایو پس از تغییر پارامتر در نرم افزار میبایست این گزینه فعال باشد 

Setup Device كردن آدرس دستگاه مرد نظر دارجهت و 

 
 .آدرس دستگاه مورد نظر جهت ارتباط را انتخاب کنید  Setup Deviceدر ابتدا باید از منوی   

 تغییرات بلافاصله به درایو اعمال میشود.Syncدر صورت فعال بودن   

 کلیه پارامترهای درایو به پارامترهای نرم افزار تغییر میکند.   Write To Driveدر صورت فشردن   

 بهتر است از پارامترهای درایو پشتیبان تهیه شود 

 شبکه درایو  

 
دستگاه به طور همزمان را خواهید داشت كه شامل اعمال فرمان   247توسط این قسمت امكان برقراری ارتباط با تعداد نهایتا 

 .دو خواندن وضعیت دستگاه میشو

 قسمت میباشد:   سهاین منو شامل 

 آدرس دستگاههای مورد نظر، تعیین زمان تازه سازی اطلاعات  اضافه و حذف 

 جدول نمایش وضعیت پارامترهای منتخب درایو  

، چرخش با سرعت جاگ و  د چپ گر و   دراست گر حركتپنل مدیریت فرمان هر درایو كه شامل توقف و راه اندازی،   

 رست خطا میباشد 
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  ELEPO Studio استفاده از  دستورالعمل
G115 
  

 ل پنل درایو کنتر 

 
 

و تغییر وضعیت ترمینالهای درایو   رنمودا این منو یك پنل مدیریت كامل جهت مشاهده وضعیت پارامترهای درایو به صورت 

 میباشد 

 راهبری این قسمت بسیار آسان بوده و پس از برقراری ارتباط با آدرس مورد نظر میتوان از آن استفاده كرد 
 انجام میشود   Syncمانیتور کردن وضعیت درایو پس از برقراری ارتباط با آدرس مورد نظر و فعال بودن   

  Communicationگزینه    P00.01لازم است منبع ورودی در پارامتر    Commandجهت اعمال فرمان از طریق قسمت   

 باشد

  internal Terminalگزینه    P00.01ر پارامتر  لازم است منبع ورودی د  Digital inputجهت اعمال فرمان از طریق قسمت   

 باشد   External Terminalیا  

 مشخص شود   P9یا    P7پارامتر    گروه  لازم است جهت اعمال فرمان از طریق ترمینال نوع ورودی ترمینال از طریق 

د و در حالت  مشخص شو  P00.03 ~P00.06فرکانس از طریق پارامتر    ورودی جهت استفاده از منبع فرکانس میبایست منبع   

لازم   P00  پارامتر هایی که از طریق این منو در دسترس است قرار گیرد لذا جهت استفاده بهتر از این قسمت مطالعه گروه  

 است


